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AZKEN AZTERKETA

2012—-2013 Ikasturtea. Lehen deialdia: 2013ko aikdil

Abizenak:

| zena: Taldea:

Ariketa hau egiteko arauak Moodle-en argitaratuak daude, eta ikasleak
ezagutu behar ditu

1. ORRIA
[A] A etaB bi matrize simetriko badira, sinplifikatu honakdierazpen matriziala:
T
[A'B+(A+B)A] -|((BA) +A)B| (2 puntu)

[B] Ondorioztatu, arrazoituz, honako bost matrize mbtauen heina maximoa,
matrizeak karratuak eta n ordenakoak direla jakinfla) ortogonala, (2.)
idenpotentea3.) inbolutiboa,(4.) nilpotentea et§5.) erregularra.

(2,5 puntu)

[C] Eztabaidatu honako esaldiaren egiatasuna edouttdtsa: Hiru bektorez
{i,W,Z} osatutako bektore multzoa sistema librea da baldin eta bektoreetako

bakoitza ez bada beste bi bektoreekiko banaka proportzionala”. (2 puntu)

[D] R® espazio bektorialean,, U, , U4, OR® bektoreak hartu dira, halako moldez,
non G ez denly,U,,U,-ren konbinazio linealafF ={ Gy, U,,U,, U | izanik,
arrazoitu honako adierazpenak:

[D.1] F sistema librea da. (puntu 1)

[D.2] F sistema lotua da. (puntu 1)

[D.3] FR3-ren sistema sortzailea da. 1,5 puntu)
2. ORRIA

S={px) e P3/p(x) = p(—x) ¥YxeR } C Pz azpimultzoa kontuan hartuta

[A] EgiaztatuS [Ps—ren azpiespazio bektoriala dela, eta er@aen oinarri bat Bg)

eta dimentsioa. (2 puntu)
[B] Osatu Bg oinarria Ps—ren B, oinarri bat lortu arte, nom (x): x3+x2-5

polinomioaren koordenatue(ll, 0,1, —1) baitira. @ puntu)
[C] Lortu oinarria ez defs-ren sistema sortzaile bat. Adier&zrenT azpimultzo bat

[Ps—ren azpiespazio bektoriala ez dena. Arrazoituteusa. 8 puntu)

[D] Ps—ren biderkadura eskalar ohikoa erabiliz, lont(x) = x* + 1 polinomioaren
hurbilketarik onen&-n. (3 puntu)
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3. ORRIA

Izan bedi honako matrize zabaldua dSeskuazio linealezko sistema bat:

1 -11 0
01 O 1
1 -1 &+1 @
1 -2 1 P

AM =

[A] Idatzi emandako sistema bere hiru adierazpen ppetdn. puntu 1)
[B] Sailkatu emandako sistendla W [JR parametroen arabera. 3 juntu)

[C] Gauss—Jordan-en metodoa aplikatiepatzi® =1, W = -1 balioetarako3 puntu)
[D] Kalkulatu, posible bade(,AM ‘1)T ® =1, ¥ =1 balioetarako. g puntu)

4. ORRIA

-5 1 2
Izan bedi honako matrize erreala:A=| 1 -5 2
2 2 -2

[A] Kalkulatu eta faktorizatu A matrizeari elkartutgkalinomio karakteristikoa2(puntu)
[B] A matrizea diagonalizagarria al da? Arrazoitu enamdz Erantzuna baiezkoa bada,
eman bektore propioz osatutdR3 espazio bektorialaren oinarri bat. (3 puntu)

[C] Posible bada, diagonalizatumatrizea ortogonalki. 3(puntu)

[D] Kalkulatu ‘ —5(A3)T ‘ eta, posible bade(A‘l)T .Arrazoitu erantzuna. (2 puntu)

Emaitzen argitalpena 2013ko otsailak 11, 17:00etan
Ariketen berrikuspena: 2013ko otsailak 14, 12:15etan (7. solairua, 7afz8 Gela)




